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Vorrichtung zum Hirten von Schienen 

Um bei einer Vorrichtung zum Harten von Schienen (2) die 
Schienen einzeln mit dem Schienen kopf (5) voren in ein 
Teuchbecken (6) einteuchen zu konnen. 1st ein Manipulator 
(4) vorgesehen, der auf beiden Lfingsaeiten des Tauchbek- 
kens (6) der Hone nach verschiebbare und um eine in Langs- 
richtung des Tauchbeckens (6) vedaufende Achse (25) ver- 
achwenkbare Tragarme (20) aufweist. die die Schienen in 
der Arbeitsatellung mit nach unten weisendem Schienen- 
kopf (5) zwischen gegen dan Schienensteg (27) vorragen- 
den, den Schienenfufi (28) untergreif enden Auftageansfitzen 
(26)tragen. 
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Beschrcibung 

Die Erfindung bezieht sich auf eine Vorrichtung zum 
Harten von Schienen mit einem SchienenfuB, einem zu 
hartenden Schienenkopf und einem Steg zwischen 
SchienenfuB und Schienenkopf, bestehend aus einem 
Tauchbecken fur den Schienenkopf, einem die auf Kopf 
und FuB aufliegenden Schienen einzeln von einem Zu* 
fdrderer Ubernehmenden Manipulator zum Eintauchen 
des Schienenkopfes in das Tauchbecken und aus einer 
Fordereinrichtung zum Abtransport der behandelten 
Schienen. 

Zum Harten von Schienen, vorzugsweise aus der 
Walzhitze, wird zumindest der Schienenkopf durch ein 
Kuhlmittel abgeschreckt, wobei einem Eintauchen des 
Schienenkopfes in das Kuhlmittel wegen der damit ver- 
bundenen, uber die Schienenlange gleichmaOigeren Ab- 
schreckbedingungen der Vorzug gegenQber einem Auf- 
spruhen des KOhlmittels gegeben wird (AT- PS 
3 75 402). Das Eintauchen des Schienenkopfes in ein 
Tauchbecken erfordert allerdings im Rahmen einer Se- 
rienfertigung einen geeigneten Manipulator, der die 
uber einen Zufdrderer angefdrderten Schienen einzeln 
Qbernimmt und mit dem Schienenkopf nach unten zur 
Abschreckung in das Tauchbecken eintaucht 

Der Erfindung liegt demnach die Aufgabe zugrunde, 
fur eine Vorrichtung der eingangs geschilderten Art ei- 
nen Manipulator zu schaffen, der nicht nur einfach auf- 
gebaut ist, sondern auch eine Oberwachung der Schie- 
nenhandhabung erlaubt. 

Die Erfindung I6st die gestellte Aufgabe dadurch, daB 
der Manipulator auf beiden Langsseiten des Tauchbek- 
kens der Hdhe nach verschiebbare und urn eine in 
Langsrichtung des Tauchbeckens verlaufende Achse 
verschwenkbare Tragarme aufweist, die die jeweils 
handzuhabende Schiene in der Arbeitsstellung mit nach 
unten weisendem Schienenkopf zwischen gegen den 
Steg vorragenden, den SchienenfuB untergreifenden 
Auflageansatzen tragen. 

Das Vorsehen von Tragarmen beidseits des Tauch- 
beckens schafft zunachst eine einfache, raumsparende 
Moglichkeit, die jeweils zwischen diesen Tragarmen ge- 
haltene, mit dem Schienenkopf nach unten weisende 
Schiene in das Tauchbecken durch ein Absenken der 
Tragarme einzutauchen. Die Verschwenkbarkeit dieser 
Tragarme um eine in Langsrichtung des Tauchbeckens 
verlaufende Achse erlaubt daruber hinaus in einfacher 
Weise ein lagerichtiges Obernehmen der auf Kopf und 
FuB aufliegenden Schienen vom Zufdrderer, weil durch 
ein entsprechendes Einschwenken der in unterschiedli- 
che Hdhen ausgeschobenen Tragarme der geneigte 
SchienenfuB beidseitig mit Hilfe der Auflageansatze der 
Tragarme untergriffen werden kann, bevor die Schiene 
durch ein Ausgleichen der unterschiedlichen Hublagen 
der Tragarme in die ftir das Eintauchen erforderliche 
Drehlage gedreht wird Sind dabei die Auflageansatze 
an den oberen Enden der Tragarme angeordnet, verlau- 
fen also die Tragarme zumindest im wesentlichen unter- 
halb der Fdrderebene des Zufdrderers, so bleibt die 
Schiene wfihrend ihrer Nandhat>ung von oben zug&ng- 
lich, was deren Oberwachung erheblich vereinfacht 
Nach der Wa^mebehandlurtg wird die Schiene Uber die 
Tragarme aus dem Tauchbecken in die:F6rderebene der 
Fordereinrichtung zum Ati transport angehoben und der 
Fordereinrichtung ubergeben, wobei die Tragarme aus- 
einanderzuschwenken sind, um den Schienenkopf frei- 
zugeben. 

Die fur das zangenartige Erfassen der Schienen erfor- 
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derliche Schwenkmoglichkeit kdnnte unter Umstanden 
zur Obernahme der Schienen von dem seitlich an den 
Manipulator anschlieBenden Zufdrderer bzw. zum 
Obergeben an die Fordereinrichtung fur den Abtrans- 

5 port der Schienen ausgenGtzt werden. Einfachere Kon- 
struktionsverhaltnisse, die eine sichere Obernahme der 
auf Kopf und FuB aufliegenden Schienen gewahrleisten 
konnen, ergeben sich allerdings, wenn der Zufdrderer 
bzw. die Fdrdereinrichtung zum Abtransport der Schie- 

io nen als Querforderer mit einer die Hubbahn der Tragar- 
me kreuzenden Bewegungsbahn fur eine aus dem Trag- 
armbreich zuruckziehbare Schienenauflage ausgebildet 
isL In diesem Fall wird namlich fur die Schienen eine 
vorteilhafte Obergabe- bzw. Obernahmelage zwischen 

15 den Tragarmen und dem vertikal uber die Tragarme 
verfahrbaren Querfdrderer sichergestellt Vorausset- 
zung hierf Or ist, daB die Schienenauflage des jeweiligen 
Querfdrderers aus dem Tragarmbereich zuriickgezogen 
werden kann, um das Absenken bzw. Anheben der 

20 Schienen gegenQber der Fdrderebene der Querforderer 
zuermdglichen. 

Da die Ausrichtung der zu behandelnden Schienen in 
Langsrichtung des Tauchbeckens nicht immer gewahr- 
leistet sein wird, kann der Zufdrderer aus einer einen in 

25 Tauchbeckenlangsrichtung verlaufenden Anschlag fur 
die Schienen bildenden Traggabel bestehen. Mit der 
Querfdrderung der Schienen ist somit ein Richtvorgang 
verbunden, weil sich die einzelnen Schienen an den An- 
schlag der Traggabel anlegen. Die Ausbildung des Zu- 

30 fdrderers als Traghebel bringt auBerdem den Vorteil 
- mit sich, daB die Tragarme des Manipulators mit ihren 
Auflageansatzen zur stdrungsfreien Obernahme der 
Schienen zwischen die Gabelzinken greifen kdnnen. Ist 
dabei die Traggabel fur die Schienen um eine in Langs- 

35 richtung des Tauchbeckens verlaufende Achse ver- 
schwenkbar gelagert, so kann die jeweils angefdrderte 
Schiene mit Hilfe der Traggabel ubernommen und nach 
der Querfdrderung wieder abgelegt werden, beispiels- 
weise auf einen Zwischentrager, was ein Ruckziehen der 

40 Traggabel vor der Obernahme der Schiene durch den 
Manipulator und damit unter Umstanden eine Verktir- 
zung der Taktzeiten erlaubt Wegen der Notwendigkeit, 
auch diesen Zwischentrager aus dem Hubbereich der 
Tragarme zurQckzuziehen, empfiehlt es sich in einem 

45 solchen Fall, die Fdrdereinrichtung ftir den Abtransport 
der Schienen als Zwischentrager heranzuziehen. Diese 
Fdrdereinrichtung ist ja f unktionsbedingt aus dem Trag- 
armbereich zurQckztehbar angeordnet und wird sonst 
wahrend der Schiene ntibergabe vom Zufdrderer an den 

so Manipulator nicht bendtigt 

Die im Tauchbecken abgeschreckten Schienen wer- 
den im allgemeinen einem KOhlbett zugeftihrt Die 
Obergabe der behandelten Schienen von den Tragar- 
men des Manipulators an das KOhlbett kann in kon- 

55 struktiv sehr einfacher Weise dadurch sichergestellt 
werden, daB die Fdrdereinrichtung zum Abtransport 
der Schienen aus wenigstens einem die Schienenauflage 
tragenden Fdrderhebel mit in Tauchbeckenlangsrich- 
tung verlaufender Senwenkachse besteht Durch eine 

60 Schwenkveretellung des Fdrderhebels, der bei einer 
ausreichendjen We@l|irm|finge auch^flcre Fdrderwe- 
ge mit einem Kl.ejfi|n ScKwehkwinlcel abdecken kann, 
kann die von den Tragarmen des Manipulators Qb£r- 
nommene Schigne auf das KOhlbett oder einen Kuhl- 

65 beufdwierer Gbengegen werden, wobei die Schiene wie- 
der auf Kopf un^»Fu0 v zu liegen kommt 

Zur Verschiebung der Tragarme des Manipulators 
kdnnen unterschiedliche Antriebe eingesetzt werden. 
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Besonders gunstige Konstruktionsbedingungen erge- 
ben sich allerdings, wenn die Tragarme eine mit einem 
Antriebsritzel kammende Zahnstange aufweisen, die ei- 
ne einfache Hflhensteuerung der Tragarme sicherstellt. 
Zum Verschwenken der in dieser Art heb- und senkba- 
ren Tragarme konnen diese in einer urn die in Tauchbek- 
kenlangsrichtung verlaufende Achse des Antriebsritzels 
verschwenkbaren Hubfuhrung gelagert sein f was be- 
zuglich der Antriebsverbindung des Antriebsritzels vor- 
teilhafte Konstruktionsbedingungen schafft Zum Ver- 
schwenken der Tragarme um die Achse des Antriebsrit- 
zels kdnnen entsprechende Stelltriebe eingesetzt wer- 
den, beispielsweise Exzentertriebe, die Qber eine ge- 
meinsame Stellwelle zumindest fQr alle Tragarme auf 
einer Beckenseite betfitigt werden konnen. 

In der Zeichnung ist der Erfindungsgegenstand bei- 
spielsweise dargestellt Es zeigt 

Fig. 1 eine erfindungsgemaBe Vorrichtung zum Har- 
ten von Schienen in einer schematischen, teilweise auf- 
gerissenen Seitenansicht und 

Fig, 2 den Manipulator dieser Vorrichtung in einer 
teilweise aufgerissenen Ansicht in Richtung der Tauch- 
beckenlangsachse in einem grdBeren MaBstab. 

Die dargestellte Vorrichtung besteht im wesentlichen 
aus einem ZufOrderer 1 zwischen einem die aus einer 
Walzanlage auslaufenden Schienen 2 in Langsrichtung 
anfdrdernden Rollgang 3 und einem Manipulator 4 zum 
Eintauchen des Schienenkopfes 5 in ein Tauchbecken 6 
sowie aus einer Fordereinrichtung 7 zum Abtransport 
der behandelten Schienen 2, die im AnschluB an die 
Abschreckung in einem entsprechenden Tauchbad auf 
ein KQhlbett 8 gelegt werden. Wie die Fig. 1 erkennen 
laBt ist der Zuforderer 1 als Traggabel 9 mit eine Schie- 
nenauflage 10 ergebenden Tragzinken 11 ausgebildet, 
die zwischen die Rollen des Rollganges 3 greifen, um die 
Schiene 2 vom Rollgang 3 abheben und dem Manipula- 
tor 4 zufdrdern zu konnen. Zu diesem Zweck ist die 
Traggabel 9 mit einer FQhrungsschiene 12 verbunden, 
die quer zur Langsachse der Schiene 2 verschiebbar in 
einer RollenfQhrung 13 gehalten ist und eine Zahnstan- 
ge 14 tragt die mit einem Ritzel 15 kfimmt so daB die 
Traggabel 9 Ober das Ritzel 15 in Richtung des Pfeiies 16 
angetrieben werden kann. Da sich die FQhrungsschiene 
12 auBerdem auf einer Qber einen Exzentertrieb 17 der 
HOhe nach verstellbaren Laufrolle 13a der RollenfQh- 
rung 13 abstOtzt kann die Traggabel 9 zusatzlich um die 
Achse des Ritzels 15 verschwenkt werden, um die Schie- 
ne 2 vom Rollgang abzuheben. Zum ZufQhren der 
Schienen 2 zum Manipulator 4 in einer gegenQber dem 
Tauchbecken 6 ausgerichteten Lage weist die Tragga- 
bel 9 einen in Tauchbeckenlangsrichtung verlaufenden 
Anschlag 18 auf. an dem die Schienen 2 bet der Ober- 
nahme durch die Traggabel 9 anschlagen. 

Der die Schienen 2 tibernehmende Manipulator 4 be- 
steht im wesentlichen aus auf beiden Langsseiten des 
Tauchbeckens 6 angeordneten, der Hdhe nach in Hub- 
fuhrungen 19 verschiebbar gelagerten Tragarmen 20, 
die einerseits von in einem Gehause gelagerten Fuh- 
rungsrollen 21 und anderseits von einem mit einer dem 
Tragarm zugehdrigen Zahnstange 22 kammenden An- 
triebsritzel 23 gebildet werden, so daB die Tragarme 20 
Qberdie Antriebsritzel 23 der Hdhe nach innerhalb der 
Hubftihrungen 19 verstellbar sind Die HubfQhrungen 
19 sind auBerdem mit einem Schwenktrieb 24, vorzugs- 
weise einem Exzentertrieb, verbunden, mit dessen Hilfe 
die Tragarme 20 um die Antriebswelle 25 der Antriebs- 
ritzel 23 verschwenkt werden kdnnen. 

Die Tragarme 20 weisen an ihrem beren Ende Aufla- 



geansatze 26 auf, mit denen sie in den in Fig. 2 mit vollen 
und strichlierten Linien dargestellten Arbeitsstellungen 
gegen den Steg 27 der Schiene 2 vorragen und den 
SchienenfuB 28 in der Tauchlage mit nach unten weisen- 
5 dem Schienenkopf 5 beidseitig untergreifen. Zum Ober- 
nehmen der Schienen 2 vom Zuforderer 1 werden die 
Tragarme 20 in die strichpunktiert eingezeichnete Stel- 
lung mittels des Zahnstangenantriebes ausgefahren, um 
die Qber FuB und Kopf auf den Tragzinken 1 1 der Trag- 
to gabel 9 aufliegende Schiene zwischen sich zu erfassen. 
Zu diesem Zweck mussen zumindest die dem von der 
Schienenauflage 10 abstehenden SchienenfuBteil zuge- 
ordneten Tragarme 20 auf der einen Tauchbeckenseite 
vorerst ausgeschwenkt werden, um den seitlich neben 
15 dem SchienenfuB aufliegenden Schienenkopf 5 mit den 
Auflageansatzen 26 umgreifen zu kdnnen. Wie sich aus 
der Fig. 2 unmittelbar ergibt, sind die Tragarme 20 auf 
den beiden Tauchbeckenseiten in unterschiedliche H6- 
hen auszufahren, damit der Neigungslage des Schienen- 
20 fuBes 28 bei seinem Untergreifen Rechnung getragen 
werden kann. Durch ein weiteres Anheben der Tragar- 
me 20 bzw. ein Absenken der Tragzinken 11 kann die 
abzuschreckende Schiene 2 von dem Manipulator uber- 
nommen werden, wobei mit einen Hohenausgleich der 
25 Tragarme 20 die Schienendrehung in die Tauchlage ge- 
wahrleistet wird, wie dies in Fig. 2 strichliert angedeutet 
ist Die Schiene 2 kann daher nach dem Zuruckziehen 
der Traggabel 9 aus dem Tragarmbereich Qber die 
Tragarme 20 mit dem Schienenkopf 5 in das Tauchbek- 
30 ken 6 zur Schienenkopfhartung eingetaucht werden. 
Nach dieser Schienen behandlung wird die abge- 
schreckte Schiene 2 der Fordereinrichtung 7 ubergeben, 
die aus wenigstens einem mit einer zwischen die Tragar- 
me greifenden Schienenauflage 29 versehenen Fdrder- 
35 hebel 30 aufgebaut ist Durch ein Verschwenken dieses 
Forderhebels 30 um eine in Langsrichtung des Fdrder- 
beckens 6 verlaufende Achse 31 aus der in Fig. 1 mit 
vollen Linien gezeichneten Obernahmestellung in die 
strichpunktiert angedeutete Obergabestellung kann die 
40 jeweilige Schiene 2 auf das KQhlbett 8 abgelegt werden, 
das beispielsweise einen Schrittfdrderer zur schrittwei- 
sen Weitergabe der Schienen aufweisen kann. Die 
Obernahme der behandelten Schienen durch den Fttr- 
derhebel 30 erfolgt in einer gegenuber dem ZufQhren 
45 der Schienen zum Manipulator 4 umgekehrten Reihen- 
folge. Nach dem Anheben der Schiene Qber die Tragar- 
me 20 wird der Fdrderhebel 30 mit seiner Schienenauf- 
lage unter die Schiene 2 eingeschwenkt, so daB nach 
einem Absenken und Auseinanderspreizen der Tragar- 
50 me die Schiene auf der Schienenauflage 29 des Fdrder- 
hebels 30 zu liegen kommt, und zwar mit einer Kopf- 
und FuBabstUtzung. Die in die Ausgangsstellung nach 
Fig. 1 zurQckgezogenen Tragarme 20 des Manipulators 
4 behindern den anschlieBenden Forderschritt des For- 
55 derhebels 30 in keiner Weise. 

Um den Zuforderer 1 bereits vor der SchienenOber- 
nahme durch den Manipulator 4 in seine Ausgangsstel- 
lung zuruckziehen zu konnen, was eine Voraussetzung 
fQr das Anfdrdern einer neuen Schiene Qber den Roll- 
60 gang 3 ist kann die vom Manipulator zu ubernehmende 
Schiene 4 zunachst von der Fordereinrichtung 7 Qber- 
nommen werden, die zu diesem Zweck in die mit v Hen 
Linien dargestellte SchwenkJage verstellt wird. Die 
Obernahme der auf der Schienenauflage 29 ruhenden 
65 Schiene 2 durch die Tragarme 20 des Manipulators 4 
erfolgen dann in der bereits fur die Obernahme vom 
Zuf ' rderer 1 geschilderten Art und Weise. 
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Patentanspruche 

1 . Vorrichtung zum Harten von Schienen mit einem 
SchienenfuB, einem zu hartenden Schienenkopf 
und einem Steg zwischen SchienenfuB und Schie- 5 
nenkopf, bestehend aus einem Tauchbecken fur 
den Schienenkopf, einem die auf Kopf und FuB 
aufliegenden Schienen einzeln von einem Zuforde- 
rer ubemehmenden Manipulator zum Eintauchen 
des Schienenkopfes in das Tauchbecken und aus 10 
einer Fordereinrichtung zum Abtransport der be- 
handelten Schienen, dadurch gekennzeichnet, daB 
der Manipulator (4) auf beiden Langsseiten des 
Tauchbeckens (6) der Hdhe nach verschiebbare 
und um eine in Lingsrichtung des Tauchbeckens (6) 15 
verlaufende Achse (25) verschwenkbare Tragarme 
(20) aufweist, die die jeweils handzuhabende Schie- 
ne (2) in der Arbeitsstellung mit nach unten weisen- 
dem Schienenkopf (5) zwischen gegen den Schie- 
nensteg (27) vorragenden, den SchienenfuB (28) un- 20 
tergreifenden Auflageansatzen (26) tragen. 

2. Vorrichtung nach Anspruch t, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Zuforderer (1) bzw. die Forder- 
einrichtung (7) zum Abtransport der Schienen (2) 
ais Querforderer mit einer die Hubbahn der Trag- 25 
arme (20) kreuzenden Bewegungsbahn fur eine aus 
dem Tragarmbereich zuruckziehbare Schienenauf- 
lage (10 bzw. 29) ausgebildet tst 

3. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Zufdrderer (1) aus einer einem in 30 
Tauchbeckenlangsrichtung verlaufenden Anschlag 
(18) fur die Schienen (2) bildenden Traggabel (9) 
besteht 

4. Vorrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Traggabel (9) fur die Schienen (2) 35 
um eine in Langsrichtung des Tauchbeckens (6) 
verlaufende Achse vesch wenkbar gelagert ist 

5. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Fdrdereinrichtung (7) zum Ab- 
transport der Schienen aus wenigstens einem die 40 
Schienenauflage (29) tragenden Forderhebel (30) 
mit in Tauchbeckent&ngsrichtung verlaufender 
Sch wenkachse (31) besteht 

6. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 5, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Tragarme (20) ei- 45 
ne mt einem Antriebsritzel (23) k&mmende Zahn- 
stange (22) aufweisen. 

7. Vorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Tragarme (20) in einer um die in 
Tauchbeckenl&ngsrichtung verlaufende Achse (25) 50 
des Antriebsritzels (23) verschwenkbaren HubfQh- 
rung (19) gelagert sind 

a Vorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die HubfQhrungen (19) mittels eines 
Exzentertriebes verschwenkbar sind. 55 
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